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1 Íåëèíåéíàÿ ôèëüòðàöèÿ

Ïîñ÷èòàòü øóì ìåòîäà ôèëüòðàöèè äëÿ ãàóññîâñêîãî ôèëüòðà, Bilateral-ôèëüòðà è

ôèëüòðà Non-Local Means. Âõîäíîå èçîáðàæåíèå âûáðàòü ïðîèçâîëüíî, ãðàäàöèè

ñåðîãî. Çàøóìëåíèå àääèòèâíîå íîðìàëüíîå ñ äèñïåðñèåé 3. Äîáèòüñÿ íàñòðîéêîé

ôèëüòðîâ çàìåòíûõ ðåçóëüòàòîâ ôèëüòðàöèè. Âûñëàòü èñõîäíîå èçîáðàæåíèå, ðåçóëüòàòû

ôèëüòðàöèè êàæäûì èç ìåòîäîâ è èçîáðàæåíèå øóìà ìåòîäà. Ñðîê: 8.10, 23:59

2 Ëèíåéíàÿ ôèëüòðàöèÿ

Ïîñ÷èòàòü low pass (ãàóññîâñêèé), high pass ôèëüòð (LoG) äëÿ íåêîòîðîãî âõîäíîãî

èçîáðàæåíèÿ. Ñðîê: 14.10, 23:59

3 Ñïåêòðàëüíàÿ ôèëüòðàöèÿ

Ïîñ÷èòàòü high pass ôèëüòð (èäåàëüíûé ÷àñòîòíûé), à òàêæå high pass Butterworth,

äëÿ íåêîòîðîãî âõîäíîãî èçîáðàæåíèÿ. Ïîäîáðàòü ïàðàìåòð Butterworth ôèëüòðà

òàê, ÷òîáû äâîéíûå êîíòóðû, èìåþùèåñÿ íà èçîáðàæåíèè, îòôèëüòðîâàííîì èäåàëüíûì

ôèëüòðîì, ïðîïàëè. Ñðîê: 14.10, 23:59

4 Âèíåðîâñêèé ôèëüòð

Â ñèëó äâèæåíèÿ àâòîìîáèëÿ ïàðàëëåëüíî ãîðèçîíòàëüíîé ñòîðîíå êàäðà ïîëó÷åíî

ñìàçàííîå èçîáðàæåíèå. Íåîáõîäèìî, çíàÿ, ÷òî ñìàç ãîðèçîíòàëüíûé, îïðåäåëèòü,

÷òî íàïèñàíî â çîíå íîìåðà àâòîìîáèëÿ (êàê ìèíèìóì, 3 öèôðû è 1 áóêâó). Ñëåäóåò

èñïîëüçîâàòü ôèëüòð Âèíåðà. Èçîáðàæåíèå äîñòóïíî íà ñòðàíèöå êóðñà. Ñðîê:

21.10, 23:59

5 Ñîïîñòàâëåíèå îñîáåííîñòåé

Íåîáõîäèìî âçÿòü èçîáðàæåíèå, äåòåêòèðîâàòü íà íåì îñîáûå òî÷êè ìåòîäîì SIFT,

çàòåì ïîâåðíóòü íà 90 ãðàäóñîâ, ñíîâà äåòåêòèðîâàòü îñîáåííûå òî÷êè, îñóùåñòâèòü
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ñîïîñòàâëåíèå (matching) òî÷åê íà ýòèõ èçîáðàæåíèÿõ. Ñîïîñòàâëåííûìè ñ÷èòàòü

òî÷êè ìåæäó ïåðâûì è âòîðûì èçîáðàæåíèåì

• åñëè òî÷êà âòîðîãî èçîáðàæåíèÿ ÿâëÿåòñÿ áëèæàéøåé ïî ðàññòîÿíèþ ê òî÷êå

ïåðâîãî èçîáðàæåíèÿ è ýòî ðàññòîÿíèå ìåíåå ôèêñèðîâàííîãî áàðüåðà

• åñëè îòíîøåíèå ðàññòîÿíèé îò òî÷êè ïåðâîãî èçîáðàæåíèÿ äî áëèæàéøåé òî÷êè

âòîðîãî èçîáðàæåíèÿ è äî âòîðîé ïî áëèçîñòè áîëåå íåêîòîðîãî áàðüåðà

Âû÷èñëèòü ïðîöåíò âåðíûõ ñîïîñòàâëåíèé äëÿ êàæäîé èç ñòðàòåãèé äëÿ íàáîðà

çíà÷åíèé áàðüåðà, òàê, ÷òîáû ñ íàèìåíüøèì çíà÷åíèåì áàðüåðà íå ñîïîñòàâëÿëîñü

íè îäíîé òî÷êè, à ñ íàèáîëüøèì - ìàêñèìàëüíî âîçìîæíîå äëÿ êàæäîãî ìåòîäà

ñîïîñòàâëåíèÿ ÷èñëî òî÷åê (âåðíûì ñ÷èòàòü ñîïîñòàâëåíèå, ñîãëàñóþùååñÿ ñ ïðåîáðàçîâàíèåì

ïîâîðîòà ñ òî÷íîñòüþ ïëþñ-ìèíóñ 2 ïèêñåëÿ). Ñðîê: 8.11, 23:59

6 Âû÷èñëåíèå ãîìîãðàôèè

Ïî èçîáðàæåíèþ http://commons.wikimedia.org/wiki/File:Front_Matmex_SPbGU.

JPG?uselang=ru âû÷èñëèòü ãîìîãðàôèþ, ¾ðàçâîðà÷èâàþùóþ¿ ïëîñêîñòü ðèñóíêà íà

ôàñàäå çäàíèÿ â ïëîñêîñòü êàäðà. Äëÿ ýòîãî âû÷èñëèòü ïî 4ì òî÷êàì, ðàñïîëîæåííûì

â óãëàõ ïðÿìîóãîëüíèêà, ãîìîãðàôèþ èç 3D â êàäð. Øèðèíó îäíîãî ïðÿìîóãîëüíèêà

(âíóòðè êîòîðîãî íàõîäèòñÿ ðèñóíîê) ñ÷èòàòü 2ì, âûñîòó 5 ì. Çàòåì îáðàòèòü

ìàòðèöó ãîìîãðàôèè, âûïîëíèòü warpPerspective è ïîëó÷èòü ¾ðàçâåðíóòîå¿ èçîáðàæåíèå.

Ñðîê: 15.11, 23:59

7 Îòïðàâêà çàäàíèé

Íåîáîäèìî âûñëàòü èñõîäíûé êîä, ïðåäïî÷òèòåëüíî íà C++ èëè Python ñ èñïîëüçîâàíèåì

OpenCV, à òàêæå ðåçóëüòàòû ðàáîòû âñåõ îñíîâíûõ ñòàäèé àëãîðèòìà íà àäðåñ

alex_at_ divisionlabs.com ñ ïîìåòêîé �X_YYYYYY�, ãäå X - íîìåð êóðñà, YYYYYY

- íîìåð ñïåöèàëüíîñòè.
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